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A.1 Electromagnetismo

A.1.1 Força de Lorentz
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A.1.3 Correntes Eléctricas
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A.1.4 Força Electromotriz e Energia Eléctrica
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A.1.5 Magnetoestática
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A.1.6 Fluxo Magnético, Coeficientes de Indução e Energia Magnética

F = àà ÓB × d ÓS = ¨ ÓA × dÓl ¢ ¨ ÓB × dÓr = Μo I

F
Α
= L

Α
I
Α
+â
Β¹Α

M
ΑΒ

I
Β

W
mag
=

1
2 ààà ÓJ × ÓA âV = ààà 1

2

Ó
B ×
Ó
HâV

A.1.7 Campos Variáveis no Tempo
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A.1.8 Força Magnetomotriz e Energia no Campo
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A.1.9 Ondas Electromagnéticas
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A.1.10 Osciladores
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A.2 Matemática

A.2.1 Identidades Algébricas
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A.2.3 Números Complexos
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